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PREDGOVOR 

Ova knjiga je rezultat visegodisnjeg istraiivanja i rada u oblasti mehanike i kompjuterskih 

proracuna. Sadrzaj ove knjige i naCin izlaganja pokazuju da ona nije iskljucivo namenjena 

istraiivacima i strucnjacima iz oblasti racunske mehanike i onima koji se bave razvojem 

metoda i softvera, vee njen sadrZaj vrlo efikasno mogu iskoristiti i studenti diplomskih i 

poslediplomskih studija na Masinskom fakultetu u Kragujevcu. 

Problematika koja se generalno odnosi na numericko resavanje kontaktnih problema 

metodom konacnih elemenata, izlozena je u 7 poglavlja u kojima su detaljni izlozeni opisi 

teorije i postupaka za primenu u in.zenjerskoj praksi. Pocev od uvodnih razmatranja, 

definicija i teorijske osnove postupaka za resavanje kontaknih problema uz primenu 

Kulonovog zakona trenja, sledi detaljan opis 2-D i 3-D kontaktnih elemenata, zatim 

vremenska integracija, postupci iterativnog resavanja kontaktnih (nelineamih) problema i 

kontrole konvergencije. Posebno je opisan postupak dopunske korekcije brzina i ubraznja 

sa ciljem da se obezbedi njihova kompatibilnost u zoni kontakta. Opisani su i neki 

karakteristicni materijalni modeli i prikazana je primenljivost razvijenih postupaka kroz 

niz realnih i verifikacionih problema - primera. 

Zahvaljujem se recenzentima, prof. Dr Radovanu Slavkovieu sa Masinskog fakulteta u 

Kragujevcu i Dr Dejanu Divcu iz Instituta za vodoprivredu "Jaroslav terni" iz Beograda, 

koji su svojim sugestijama i pomogli da ova knjiga bude zavrsena i publikovana. 

Svestan da ovakav posao ne moze da se uradi bez velike podrske, pomoei i uticaja kolega 

sa kojima sam na raznim poslovima tokom duZeg niza godina saradivao, koristim ovu 

priliku da im se najsrdacnije zahvalim. Prvenstveno, zahvalnost dugujem Dr Ing. Milosu 

Kojieu, redovnom profesoru Masinskog fakulteta u Kragujevcu, u cijem istraiivackom 

timu sam radio od studentskih dana. Zahvalnost oseeam prema svim clanovima 

Laboratorije za in.zenjerski softver Masinskog fakulteta, a posebno bih pomenuo prof. 

Miroslava Zivkovica i Mr Snezanu Vulovic koji su najzasluZniji za dalje istraiivanje u 

oblasti koja je predmet ove knjige. Svim kolegama iz Centra za infonnacione tehnologije 

Masinskog fakulteta u Kragujevcu zahvaljujem se na izvanrednim odnosima stvaralackog 

prijateljstva i, naravno, na pomoCi u konacnom uredenju materijala kojije pred citaocima. 

U Kragujevcu 2005. Nenad A. Grujovie 
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